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W pracy zostaly zaprezentowane przyjete zalozenia modelu matematycznego zawieszenia pojazdu
samochodowego oraz jego réwnania ruchu. Celem opracowania prezentowanego modelu bylo prowadzenie
uproszczonych badan zjawisk dynamicznych wystepujacych podczas przejezdzania kota przez przeszkode.
Model matematyczny cechujg nastepujace zatozenia upraszczajace:

a) wahacz modelowany jest jako pret, ktory jest zamocowany przegubowo na jednym z koncow,
b) w przegubie sprezyna skretna i thumik ograniczajg ruch obrotowy preta,

c) tuleja metalowo-gumowa w wahaczu, kolumna McPhersona (sprezyna i amortyzator) oraz ogumienie

pojazdu sg przedstawione jako sprezyny oraz ttumiki,

d) na koncu preta umieszczona jest masa modelujaca piaste i koto.

Na zaprezentowanym etapie budowy modelu uwzgledniono w nim tylko przemieszczenie pionowe kota.
Model zostal wykonany w $rodowisku obliczeniowym Matlab-Simulink i postuzyt do przeprowadzenia
obliczen symulacyjnych przy zatozeniu réznych zestawach danych wejsciowych. W drugiej czesci pracy
przedstawiono przyktadowe wyniki symulacji oraz warunki, dla ktorych zostaly one uzyskane. Obliczenia
prowadzono m.in. dla réznych warto$ci sztywnos$ci i thumienia. Zaprezentowano wykresy przyspieszen,
predkosci i przemieszczen pionowych kota.
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