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Zyroskopy i akcelerometry zrealizowane w technice MEMS sg stosowane w wielu obszarach techniki. Sensory
tej klasy zdobyly sobie wielka popularno$¢ dzigki niewielkim wymiarom, stosunkowo niskiej cenie i
powszechnej dostepnosci. Akcelerometry MEMS, ze wzgledu na charakter swojej konstrukcji umozliwiajg w
praktyce pomiar drgan o czestotliwo$ciach w zakresie od dziesiatych czesci herca do nawet 1 kHz. Zyroskopy
MEMS mozna natomiast stosowaé¢ do pomiaréw predkosci katowych i posrednio roéwniez oscylacji katowych
w zblizonych zakresach czgstotliwosci. Sensory inercyjne MEMS pomimo tego, Ze obarczone si¢ niestety
powaznymi btedami o charakterze stochastycznym, stosowane sg powszechnie nie tylko w urzadzeniach
powszechnego uzytku (np. smartfony), lecz réwniez w tak odpowiedzialnych rozwigzaniach jak lotnicze
uktady odniesienia i kursu AHRS (ang. Attitude and Heading Reference System). W niniejszym referacie
dokonano analizy stochastycznych wiasciwosci sensorow, ktore zostaty zastosowane w uktadzie rejestracji
parametréw lotu samolotu lekkiego. Przedstawiono wpltyw stabilno$ci temperatury pracy sensorow na
uzyskane charakterystyki czasowe i gesto$¢ widmowa mocy sygnatow wyjsciowych. Na charakterystykach
czestotliwosciowych wyrdzniono obszary zwigzane z dryfem temperaturowym oraz z szumem elektro-
mechanicznym czujnikow. Dokonano roéwniez oceny stochastycznych wiasciwosci akcelerometrow i
zyroskopéw MEMS w warunkach ustalonej temperatury pracy, korzystajac z wykresoéw wariancji Allana (ang.
Allan Variance, AV) i uog6lnionej metody momentéw falkowych (ang. Generalized Method of Wavelet
Moments, GMWM). Uzyskane wyniki zestawiono w postaci tabelarycznej i poddano krytycznej analizie.
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