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Czujniki polozenia katowego wystepuja powszechnie w uktadach sterowania np. w silnikach spalinowych lub
urzadzeniach przemystowych oraz w uktadach pomiarowych np. zwiazanych z rejestracja ci$nienia
indykowanego. Stuza do automatycznej synchronizacji elementow uktadow lub do opisu zmian
rejestrowanych wartosci nie w funkcji czasu, ale w funkcji kata obrotu. Wykorzystywane sa tez do wyzwalania
synchronicznego pomiaréw w celu poprawy wynikéw usrednienia w dziedzinie czasu i czestotliwosci, co jest
szczegblnie istotne w diagnostyce technicznej. W zaleznoSci od zastosowanego czujnika moga by¢
reprezentowane jako cigg impulséw prostokatnych (np. czujnik Halla, optyczny enkoder inkrementalny) lub
jako sygnat zblizony do funkcji harmonicznej (np. czujnik indukcyjny). W wyzwalaniu synchronicznym, gdzie
system pomiarowy reaguje na przekroczenie zadanej warto$ci, czujniki tego typu sprawdzaja si¢ bardzo
dobrze. Problem natomiast wystepuje przy rejestracji i zapisie tego typu sygnatow w postaci dyskretnej np. do
wyznaczenia chwilowej warto$ci predkosci obrotowej (przyrostu kata w czasie), gdzie istotny wpltyw na
odwzorowanie zapisu ma czgstotliwo§¢ probkowania. W referacie przedstawiono wplyw czestotliwosci
probkowania na doktadno$¢ wyznaczenia chwilowej wartosci predkosci obrotowej dla sygnatéw z optycznych
enkoderow inkrementalnych o roznej liczbie impulsow na obrét, oraz przyktad przeprobkowania sygnatu
diagnostycznego na podstawie informacji z indukcyjnego czujnika potozenia watu korbowego uktadu
sterowania silnika spalinowego. Przedstawiono zostat takze opis wstepnego przetwarzania sygnatow w celu
minimalizacji wptywu zaburzen na wyznaczenie punktéw odpowiadajacych kolejnym impulsom.

Stowa kluczowe: czujnik potozenia kqtowego, sygnaty dyskretne, analiza sygnatow
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Tres¢ prezentacji powstala w ramach Grantu wewnetrznego Rady Naukowej dyscypliny InZynieria
Mechaniczna Politechniki Warszawskiej.



